
 

 

 

 
 

Nastavení koncové polohy u motorů Smart 35 SE 10 - 13  

Spínací trubkové motory typu Smart SE jsou vybaveny tlačítkem pro odpojení od přívodu/programování, 
elektronickým spínačem koncové polohy, funkcí detekce námrazy, překážky a zpětného otáčení. 

 Při instalaci použijte pevnou zábranu proti vytažení! ( DS 282 A nebo B ) 

Tyto motory mají 5 žilový kabel. Kromě obvyklého hnědého, černého, zelenožlutého a modrého vodiče má také 1 

bílý drát, který hraje roli pouze při nastavení koncové polohy pomocí programovacího kabelu. 

Jinak tento drát není třeba zapájet!! 
 

 

programovací tlačítko / zelené tlačítko 

Automatické nastavení koncové polohy: 
- Připojte motor k programovacímu kabelu nebo přímo k síťovému spínači! 

- Zmáčkněte a podržte tlačítko „nahoru“. 

- Motor vytáhne roletu až do horní koncové polohy a po jejím napnutí ji automaticky začne spouštět. 

Pevná zábrana proti vytažení se v dolní koncové poloze napne na roletu a pak motor vytáhne celý plášť 

zpět do horní koncové polohy! 

Tímto je nastavení koncové polohy ukončeno! 

Manuální nastavení koncové polohy:  
Programovací tlačítko / zelené tlačítko najdete na kabelu i na čelní jednotce motoru (průhledné)! 

- Po připojení dejte motoru příkaz „nahoru“ a potom zmáčkněte a podržte programovací tlačítko. Motor 

je v pohybu, dokud se tlačítko neuvolní! 

Tam, kde tlačítko uvolníte, bude horní koncová poloha. 
- Potom dejte motoru příkaz „dolů“ a potom zmáčkněte a podržte programovací tlačítko. Motor je v 

pohybu, dokud se tlačítko neuvolní! 

Tam, kde tlačítko uvolníte, bude dolní koncová poloha. 

Tímto je nastavení koncové polohy ukončeno! 

Chcete-li změnit koncové polohy, musíte znovu naprogramovat horní i dolní koncovou polohu! 
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Aktivování funkce zpětného otáčení: 

- Vytáhněte roletu do horní koncové polohy. 

- Spínač dejte do stavu stop, a poté stiskněte tlačítko / spínač „nahoru“ a se zpožděním o 0,5 

sekundy zpět do stavu stop. 
- Udělejte to třikrát!  

Po třetí kombinaci, během 0,5 sekundy, tlačítkem „dolů“, spusťte roletu do dolní koncové polohy! 

- Jakmile roleta dosáhne dolní koncové polohy: 

- Spínač dejte do stavu stop, a poté stiskněte tlačítko / spínač „dolů“ a se zpožděním o 0,5 

sekundy zpět do stavu stop. 
- Udělejte to třikrát! 

Tímto je aktivování funkce zpětného otáčení ukončeno! 
Pro vypnutí funkce zpětného otáčení zopakujte výše uvedené kroky! 

3 nastavení extra senzitivní detekce překážky: 

1. Standardně je v tomto stavu! 

Jinak je k dispozici následovně: 

Přepněte nástěnný nebo programovací kabelový spínač do stavu 0, potom zmáčkněte a podržte programovací 

tlačítko na motoru nebo na kabelu a zároveň spínačem přidejte nepřerušený povel NAHORU nebo DOLŮ 

(podržením tlačítek dolů)!  

Po 5 sekundách motor udělá jednou pohyb nahoru/dolů! Potom uvolněte tlačítko! 

Ve vzdálenosti do 20 cm od horní a dolní koncové polohy překážku necítí, jen ve vzdálenosti mezi tím je extra 

senzitivní detekce. 

2. Přepněte nástěnný nebo programovací kabelový spínač do stavu 0, potom zmáčkněte a podržte 

programovací tlačítko na motoru nebo na kabelu a zároveň spínačem přidejte nepřerušený povel NAHORU nebo 

DOLŮ (podržením tlačítek dolů)! 

Po 5 sekundách motor udělá dvakrát pohyb nahoru/dolů! Potom uvolněte tlačítko! 

Ve vzdálenosti do 4 cm od horní koncové polohy a do 8 cm od dolní koncové polohy překážku necítí, jen ve 

vzdálenosti mezi tím je extra senzitivní detekce. 

3. Přepněte nástěnný nebo programovací kabelový spínač do stavu 0, potom zmáčkněte a podržte 

programovací tlačítko na motoru nebo na kabelu a zároveň spínačem přidejte nepřerušený povel NAHORU nebo 

DOLŮ (podržením tlačítek dolů)! 

Po 5 sekundách motor udělá třikrát pohyb nahoru/dolů! Potom uvolněte tlačítko! 

Extra senzitivní detekce je neaktivní po celé délce. (Překážku detekuje i nadále ve spojení 
s funkcí zpětného otáčení, ale pouze v případě, že pevná zábrana proti vytažení napne plášť 
v pouzdře). 
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