PROGRAMOVANiI SOLARNIHO MOTORU SMART Home BIDI

Synchronizace jen s dalkovym ovlada¢em BIDI (pravidlo 10 vtetin): Stisknéte dlouze tlacitko
umisténé v horni ¢asti motoru (motor vyda signalizaci), potom pridrzte stisknuté tlacitko
STOP tak dlouho, dokud motor nevyda signalizaci, timto byla provedena synchronizace s
dalkovym ovladacem BIDI.

Zména sméru otaceni (je-li to nutné): Soucasné stisknuti tla¢itka DOLU + NAHORU tak
dlouho, dokud motor nevyda signalizaci (cca 2 vtefiny)!

Nastaveni horni koncové polohy: motor je jiz automaticky nastaven v poloze programovani
koncové polohy (stisknutim tlac¢itka se pohybuje krokové). Pridrzte stisknuté tlacitko
NAHORU, poté se motor automaticky rozjede smérem nahoru, ve vzdalenosti 10 cm pred
dosaZzenim koncové polohy motor zastavte tlacitkem STOP. Potom postupnymi kroky
(nastaveno je v krokovacim rezimu) dosahnete poZzadovanou horni koncovou polohu (zarazky
nepretézujte), potom soucasnym stisknutim tlac¢itka NAHORU + STOP nastaveni uloZte (po
cca 3 vtefinach motor signalizuje Uspésné ukonceni).

Nastaveni dolni koncové polohy: Potom pridrite stisknuté tla¢itko DOLU, poté se motor
automaticky rozjede smérem dold, ve vzdalenosti 10 cm pfed dosazenim koncové polohy
motor zastavte tlacitkem STOP. Potom postupnymi kroky (nastaveno je v krokovacim
rezimu) dosdhnete pozadovanou dolni koncovou polohu (ochranu proti zdvihu nepretézujte),
potom soucasnym stisknutim tla¢itka DOLU + STOP nastaveni ulozte (po cca 3 vtefinach
motor signalizuje Uspésné ukonceni). Nyni je nastaveni celkové koncové polohy dokonceno.

Kopirovani dalkového ovladace: tlacitko P2, P2 na pivodnim dalkovém ovladaci a tlacitko P2
na novém dalkovém ovladaci (provedte do 6 vtefin)

Vymazani dalkového ovladace: postupné stisknuti tlacitek P2, STOP, P2 (vymazan byl jen
dany kanal, koncové polohy a dalsi nastaveni motoru zlstala zachovéana)

Mezipoloha: Pl&st Zaluzie pfemistéte do pozadované polohy, potom stisknutim tladitek P2,
STOP, STOP nastavite mezipolohu.

Nastaveni rychlosti otaceni (11 RPM, 8 RPM, 5 RPM): rychlost otaceni zvysite kombinaci
tla¢itek P2, NAHORU, NAHORU. Kombinaci tlagitek P2, DOLU, DOLU rychlost otaceni sniite.

Funkce tlacitek v horni &asti motoru (pohyb DOLU-NAHORU):

1. pohyb DOLU-NAHORU: Vstup do rezimu programovani.

3. pohyb DOLU-NAHORU: Zména sméru otaceni.

4. pohyb DOLU-NAHORU: Obnoveni tovarniho nastaveni (vie bude vymazano).




