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Nastaveni koncové polohy mechanického motoru

1) Motor je namontovan v ose rolety, spojovaci krouZek je pripevnén k zakladné motoru. Je
dtlezité, aby se spojovaci krouzkovy spina¢ nepohyboval, protoze pocita otacky.
(Bez tohoto neexistuje zadny koncovy stav motoru)

2) Motor musi byt zajistén pomoci upinacich prvku tak, aby otvory pro nastaveni obou
koncovych poloh byli snadno dostupné (maji koukat ven smérem k montaznimu otvoru) 3,
pripojte k motoru servisni kabel a sepnéte jej smérem dold. Po asi 5 az 10 sekundach se motor
zastavi, dosahl dolni koncovou polohu.

3) Ukotvéte lamely na buben rolety tak, aby se volné nepohybovaly.

4) Zmacknutim tlacitka NAHORU na servisnim kabelu a zvednéte lamety rolety, dokud
neziistane nestazenych jen 30 cm.

5) Vlozte malou ¢ernou tycku do spodniho otvoru na konci motoru a za¢nete navijet ve sméru -
(Nahoru)

6) Otocte nékolikrat, dokud se motor na podnét tlacitka NAHORU umisténého na servisnim
kabelu (Neustale zkouSet), nehybe. Nechte tlacitko NAHORU stisknuté.

7) Ted pomoci hililky za¢néte navijet ve sméru ,+“, motor se rozjede k horni koncové poloze,
nechte ho vystoupat tplné, ale bez napnuti.

8) Koncovou polohu Ize na misté jesté upresnit (na strané u montazniho otvoru malou ¢ernou
htilkou)

Timto je nastaveni koncové polohy ukonceno!


http://www.smart-home.hu/

